4.1.5.3.4. Frei schwebender Magnet mit Hallsensor-Regelung

Das Gebiss mit Kiefergelenk
schwebt in einer Glasglocke
zwischen einem oberan
Elektromagnet und ainem
unteren Magnetfeldsensor.
Das Oberteil des Gebisses
wird von einem Magnet in
einem Kardangelenk gehalten,
welches den Magnet leicht
schief lagert, so dass neben
einer starken vertikalen Feld-
komponente fir den Schwe-
bezustand auch eine kleine
horizontale Feldkomponente
entsteht. Um den Elekiro-
magneten herum sind Hilfs-
spulen angebracht, die zu-
sammen mit diesem schief
gelagerten Magnet einen
schrittmotor bilden. Durch
verschiedena Polungen der
Hilfsspulen schwenkt das
(Gebiss entweder unter die
Halogenlampe oder Gber den
Kihiventilator. Das Kiefer-
gelenk besteht aus einer
Thermobimetallfeder; durch
die Warmestrahlung offnat
sich das Gebiss in 2 Minuten
und schliesst sich durch den
Kaltluftstrom in 4 Minuten.

Kihlung

schwebendes, rotierendes, sich offnendes Gebissmodell.

Die Lampe dient als Warmeguelle zur Aktivierung des . "
Thermo-Bimetall-Kiefergelenkes (siehe Kap. 5.4.3.). Die zur Vertlgung stehende
Elektromagnetkraft betragt

ca. SN@12V, 1 A. Der
e _ wcas[T P ; Schwebeabstand kann auf
of - il N I v ca. 12 bis 20 mm eingestellt
wearden und wird durch eine
PD-HRegelung dynamisch
stabil gehalten. Der Abstand
zum Hall-5ensor befragt ca.
50 mm. Die FET-Schutz-
schaltung schaltet die Spule
I aus, falls der Schwebekirper
Schalkung mit Linear Hall Sensor A3515 und PD-Regler herunterfallen sollte.

Magrmi ued Seneor Schwabaninumrung

Vorkewung Sensor und Akloreysleme, Meukomm, Kap. 4.1.5.3. Blan 3

(H.(5. Reaper: Analoger schwebender Korper, Prakiikum an der Prolessur i Elekrotechmiache Entwicklungen und
Komstrukionen, ETH finch, 2001 ; F.A. Neoukomm, Exponat [ir Staateexamen von Labmaret Stelano Pelleimer,
Umiversitilsspital Liirsch, 12 Sept. X001 )




